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Formacion académica recibida

Titulacion universitaria

Doctorados

Programa de doctorado: ROBOTICA, AUTOMATICAY ELECTRONICA
Entidad de titulacién: Universidad de Sevilla
Fecha de titulacion: 25/09/2002

Titulo de la tesis: CONTROL PREDICTIVO DE SISTEMAS NO LINEALES CON RESTRICCIONES:
ESTABILIDAD Y ROBUSTEZ

Director/a de tesis: Alamo Cantarero, Teodoro Rafael
Codirector/a de tesis: Fernandez Camacho, Eduardo
Calificacion obtenida: Sobresaliente "Cum Laude"

Actividad docente

Direccion de tesis doctorales y/o proyectos fin de carrera

1

2

Titulo del trabajo: IMPLEMENTATION OF MPC IN EMBEDDED SYSTEMS USING FIRST ORDER METHODS
Tipo de proyecto: Tesis Doctoral

Codirector/a tesis: Alamo Cantarero, Teodoro Rafael

Entidad de realizacion: Universidad de Sevilla

Alumno/a: Krupa Garcia, Pablo

Calificacion obtenida: Sobresaliente "Cum Laude"

Fecha de defensa: 22/06/2021

Titulo del trabajo: LEARNING-BASED MODEL PREDICTIVE CONTROL FOR CONSTRAINED NONLINEAR
SYSTEMS

Tipo de proyecto: Tesis Doctoral

Codirector/a tesis: Mufioz De La Pefia Sequedo, David
Entidad de realizacion: Universidad de Sevilla
Alumno/a: Manzano Crespo, Jose Maria

Calificacion obtenida: Sobresaliente "Cum Laude"
Fecha de defensa: 22/07/2020

Titulo del trabajo: CONTRIBUCION AL CONTROL ECONOMICO CON CRITERIOS CAMBIANTES
Tipo de proyecto: Tesis Doctoral

Codirector/a tesis: Alamo Cantarero, Teodoro Rafael; Mufioz De La Pefia Sequedo, David

Entidad de realizacion: Universidad de Sevilla

Alumno/a: Pereira Martin, Mario

Calificacion obtenida: Sobresaliente "Cum Laude"

Fecha de defensa: 11/03/2016
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4 Titulo del trabajo: MODEL PREDICTIVE CONTROL OF SYSTEMS WITH CHANGING SETPOINTS
Tipo de proyecto: Tesis Doctoral
Codirector/a tesis: Fernandez Camacho, Eduardo
Entidad de realizacion: Universidad de Sevilla
Alumno/a: Ferramosca, Antonio
Calificacion obtenida: Sobresaliente "Cum Laude"
Fecha de defensa: 07/06/2011

5 Titulo del trabajo: CONTROL PREDICTIVO DE SISTEMAS LINEALES CON RESTRICCIONES PARA
SEGUIMIENTO DE REFERENCIAS

Tipo de proyecto: Tesis Doctoral

Codirector/a tesis: Fernandez Camacho, Eduardo
Entidad de realizacion: Universidad de Sevilla
Alumno/a: Alvarado Aldea, Ignacio

Calificacion obtenida: Sobresaliente "Cum Laude
Fecha de defensa: 20/12/2007

Doctorado Europeo: Si

Experiencia cientifica y tecnolé

Actividad cientifica o tecnoldgica

Proyectos de |1+D+i financiados en convocatorias competitivas de Administraciones o
entidades publicas y privadas

1 Nombre del proyecto: Desarrollo de la herramienta spcies
Ambito geografico: Nacional
Grado de contribucion: Responsable
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Limén Marruedo, Daniel
N° de investigadores/as: 12
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia e Innovacién Tipo de entidad: Organismo, Otros

Nombre del programa: Programa Estatal de [+D+i Retos de la Sociedad: Pruebas de Concepto
Cad. segun financiadora: PDC2021-121120-C21

Fecha de inicio-fin: 01/12/2021 - 30/11/2023 Duracion: 2 afios

Cuantia total: 138.000 €

2 Nombre del proyecto: Optimizacion predictiva basada en aprendizaje en tiempo real. Aplicacion a
sistemas de climatizacion.
Ambito geografico: Autonémica
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Rodriguez Ramirez, Daniel
N° de investigadores/as: 18
Entidad/es financiadora/s:
Consejeria de Economia, Conocimiento, Empresas y Universidad

Nombre del programa: PAIDI: Proyectos |+D+i
Cod. segun financiadora: P20_00546
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Fecha de inicio-fin: 05/10/2021 - 31/03/2023 Duracion: 1 afio - 5 meses - 27 dias
Cuantia total: 92.570 €

Nombre del proyecto: Operacion Segura de Infraestructuras Estratégicas Basada en Optimizacién con
Restricciones Probabilisticas y Aprendizaje

Ambito geografico: Nacional

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alamo Cantarero, Teodoro; Rodriguez Ramirez,
Daniel

N° de investigadores/as: 20
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia, Innovacion y Universidades

Nombre del programa: Plan Estatal 2017-2020 Retos - Proyectos I+D+i
Cod. segun financiadora: PID2019-106212RB-C41

Fecha de inicio-fin: 01/01/2020 - 31/12/2022 Duracion: 3 afios
Cuantia total: 206.305 €

Nombre del proyecto: Operacion Econdmica Basada en Datos de Sistemas Cyber-Fisicos
Ambito geografico: Nacional
Grado de contribucion: Responsable

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Limon Marruedo, Daniel; Mufioz de la Pefia Sequedo,
David

N° de investigadores/as: 19
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Economia y Competitividad

Nombre del programa: Plan Estatal 2013-2016 Retos - Proyectos I+D+i

Cod. segun financiadora: DPI12016-76493-C3-1-R

Fecha de inicio-fin: 30/12/2016 - 31/12/2020 Duracion: 4 ainos - 2 dias
Cuantia total: 160.930 €

Nombre del proyecto: Estimacion y Optimizacion Dinamica de la Eficiencia en Infraestructuras Criticas
Ambito geografico: Nacional

Grado de contribucion: Responsable

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alamo Cantarero, Teodoro; Limén Marruedo, Daniel
N° de investigadores/as: 13

Entidad/es financiadora/s:

Ministerio de Economia y Competitividad

Nombre del programa: Plan Estatal 2013-2016 Retos - Proyectos I+D+i
Cad. segun financiadora: DPI12013-48243-C2-2-R

Fecha de inicio-fin: 01/01/2014 - 31/12/2017 Duracion: 4 afios
Cuantia total: 95.590 €

Nombre del proyecto: Gestién Optima de Edificios de Energia Cero

Ambito geografico: Autonémica

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 18

Entidad/es financiadora/s:

Junta de Andalucia - Consejeria de Innovacion, Ciencia y Empresas
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Nombre del programa: Proyectos de Excelencia de la Junta de Andalucia
Cod. segun financiadora: P11-TEP-8129

Fecha de inicio-fin: 26/03/2013 - 25/03/2017 Duracion: 4 afios
Cuantia total: 197.432 €

Nombre del proyecto: Control predictivo en red

Ambito geografico: Nacional

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 19

Entidad/es financiadora/s:

Ministerio de Educacion y Ciencia

Nombre del programa: Plan Nacional del 2008

Cad. segun financiadora: DP12008-05818

Fecha de inicio-fin: 01/01/2009 - 31/12/2015 Duracion: 7 afios
Cuantia total: 534.699 €

Nombre del proyecto: Técnicas de Control Predictivo para la Gestion Eficiente de Micro-Redes de
Energias Renovables

Ambito geografico: Nacional

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Bordons Alba, Carlos

N° de investigadores/as: 18

Entidad/es financiadora/s:

Ministerio de Ciencia e Innovacién Tipo de entidad: Organismo, Otros

Nombre del programa: Plan Nacional del 2010

Cad. segun financiadora: DPI12010-21589-C05-01

Fecha de inicio-fin: 01/01/2011 - 31/12/2014 Duracion: 4 afios
Cuantia total: 203.280 €

Nombre del proyecto: Highly-complex and networked control systems (HYCONZ2)
Ambito geografico: Unién Europea

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 11

Entidad/es financiadora/s:

Commission of the European Communities (Directorate-General. Information Society)

Nombre del programa: 72 Programa Marco de la U.E.

Cad. segun financiadora: FP7-ICT-2009-5-257462

Fecha de inicio-fin: 01/09/2010 - 30/11/2014 Duracion: 4 afios - 3 meses
Cuantia total: 226.200 €

10 Nombre del proyecto: Control y optimizacion de sistemas hibridos de energias renovables

Ambito geografico: Autonémica

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 23

Entidad/es financiadora/s:

Junta de Andalucia - Consejeria de Innovacion, Ciencia y Empresas
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Nombre del programa: Proyectos de Excelencia de la Junta de Andalucia

Cod. segun financiadora: P07-TEP-02720

Fecha de inicio-fin: 31/01/2008 - 31/12/2012 Duracion: 4 anos - 11 meses - 1 dia
Cuantia total: 375.133 €

11 Nombre del proyecto: Control predictivo de procesos interconectados con modos de operacion diversos

Ambito geografico: Nacional

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alamo Cantarero, Teodoro
N° de investigadores/as: 20

Entidad/es financiadora/s:

Ministerio de Educacion y Ciencia

Nombre del programa: Plan Nacional del 2007

Cad. segun financiadora: DPI12007-66718-C04-01

Fecha de inicio-fin: 01/10/2007 - 30/09/2010 Duracion: 3 afios
Cuantia total: 277.090 €

12 Nombre del proyecto: Hybrid Control: taming heterogeneity and complexity of networked embedded

systems (HYCON)

Ambito geografico: Unién Europea

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 16

Entidad/es financiadorals:

Commission of the European Communities

Nombre del programa: 62 Programa Marco de la U.E.

Cod. segun financiadora: FP6-511368

Fecha de inicio-fin: 15/09/2004 - 14/03/2009 Duracion: 4 afios - 6 meses
Cuantia total: 176.000 €

13 Nombre del proyecto: Control Predictivo Hibrido de Sistemas de Refrigeracion Solar
Ambito geografico: Autonémica
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 15
Entidad/es financiadora/s:
Junta de Andalucia (Plan Andaluz de Investigacion)

Nombre del programa: Proyectos de Excelencia de la Junta de Andalucia
Cad. segun financiadora: EXC/2005/TEP-745

Fecha de inicio-fin: 01/03/2006 - 28/02/2009 Duracion: 3 afios
Cuantia total: 59.250 €

14 Nombre del proyecto: Control predictivo de sistema hibridos
Ambito geografico: Nacional
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 11
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Educacion y Ciencia
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Nombre del programa: Plan Nacional del 2005

Cod. segun financiadora: DPI12005-04568

Fecha de inicio-fin: 31/12/2005 - 31/12/2008 Duracion: 3 anos - 1 dia
Cuantia total: 182.784 €

15 Nombre del proyecto: Estrategias de control predictivo integral de procesos en operacion semicontinua

Ambito geografico: Nacional

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Bordons Alba, Carlos
N° de investigadores/as: 11

Entidad/es financiadora/s:

Ministerio de Ciencia y Tecnologia

Nombre del programa: Plan Nacional del 2004

Cad. segun financiadora: DP12004-07444-C04-01

Fecha de inicio-fin: 13/12/2004 - 13/12/2007 Duracion: 3 afios - 1 dia
Cuantia total: 171.780 €

16 Nombre del proyecto: Control predictivo para procesos con incertidumbre acotadas
Ambito geografico: Nacional
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 10
Entidad/es financiadorals:
Ministerio de Ciencia y Tecnologia

Nombre del programa: Plan Nacional del 2002

Cad. segun financiadora: DP12002-04375-C03-01

Fecha de inicio-fin: 01/12/2002 - 30/11/2005 Duracion: 3 afios
Cuantia total: 200.850 €

17 Nombre del proyecto: Control predictivo de procesos industriales con funcionamiento discontinuo.

Modelado y aspectos computacionales

Ambito geografico: Nacional

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Bordons Alba, Carlos
N° de investigadores/as: 8

Entidad/es financiadorals:

Ministerio de Ciencia y Tecnologia

Nombre del programa: Plan Nacional del 2001

Cad. segun financiadora: DP12001-2380-C02-01

Fecha de inicio-fin: 28/12/2001 - 27/12/2004 Duracion: 3 afios
Cuantia total: 219.129,01 €

18 Nombre del proyecto: NEOXITE: Next Generation Open Control System Ready
Ambito geografico: Unién Europea
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 10
Entidad/es financiadora/s:
Commission of the European Communities
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Nombre del programa: 52 Programa Marco de la U.E.

Cod. segun financiadora: IST-2000-28318

Fecha de inicio-fin: 01/09/2001 - 29/02/2004 Duracion: 2 afios - 6 meses
Cuantia total: 138.233 €

19 Nombre del proyecto: Assessment of energy saving oil pipelines. Proyecto AESOP
Ambito geografico: Unién Europea
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 8
Entidad/es financiadorals:
Commission of the European Communities

Nombre del programa: 52 Programa Marco de la U.E.

Cad. segun financiadora: ENK6-CT-2000-00096

Fecha de inicio-fin: 01/09/2000 - 31/08/2003 Duracion: 3 afios
Cuantia total: 306.516 €

Contratos, convenios o proyectos de |+D+i no competitivos con Administraciones o entidades
publicas o privadas

1 Nombre del proyecto: SIERRA. Sistema Integrable en Herramientas de Corte Manual: Desarrollo de
Herramientas Seguras- Sierra Circular de Mano

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Mufoz de la Pefia Sequedo, David
N° de investigadores/as: 5

Entidad/es financiadorals:

Ontech Security SL

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: PI-2078/42/2021

Fecha de inicio: 01/01/2021 Duracion: 1 afio - 6 meses
Cuantia total: 35.000 €

2 Nombre del proyecto: Disefio y desarrollo en un dispositivo SoC (System on Chip) con integracion en
silicio de tecnologia de Campos Magnéticos
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Mufioz de la Pefia Sequedo, David
N° de investigadores/as: 6
Entidad/es financiadorals:
Ontech Security SL

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: PI-1951/42/2019

Fecha de inicio: 01/09/2019 Duracion: 1 afio - 6 meses - 1 dia
Cuantia total: 70.000 €

3 Nombre del proyecto: Model-based and Data-driven Predictive Control Algorithms for Tracking
Grado de contribucion: Responsable
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Limén Marruedo, Daniel
N° de investigadores/as: 9
Entidad/es financiadora/s:
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MITSUBISHI ELECTRIC B.V

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: PI-1681/42/2017

Fecha de inicio: 01/04/2017 Duracion: 1 afio
Cuantia total: 10.000 €

4 Nombre del proyecto: ECOWAMER. Monitorizacion de Fugas, Consumos y Fraude en Redes de
Abastecimiento de Agua

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alamo Cantarero, Teodoro
N° de investigadores/as: 7

Entidad/es financiadorals:

Empresa Municipal de Abastecimiento y Saneamiento de Aguas de Sevilla

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: PI-1463/2015

Fecha de inicio: 01/09/2015 Duracion: 1 afio - 1 mes - 30 dias
Cuantia total: 85.000 €

5 Nombre del proyecto: PLATER: PLATAFORMA INTEGRAL DE ENERGIAS RENOVABLES
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Rodriguez Ramirez, Daniel
N° de investigadores/as: 5
Entidad/es financiadora/s:
Elecnor, S.A.

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: PI-1397/2015

Fecha de inicio: 01/04/2014 Duracion: 1 afio
Cuantia total: 18.000 €

6 Nombre del proyecto: PLAN OPTIMO DE MUESTREO
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alamo Cantarero, Teodoro
N° de investigadores/as: 5
Entidad/es financiadorals:
Landis&Gyr, S.A.U.

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: ES-1150/33/2013

Fecha de inicio: 08/05/2013 Duracion: 2 meses - 1 dia
Cuantia total: 2.000 €

7 Nombre del proyecto: Medida Coherente de Caudal
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Ruiz Arahal, Manuel
N° de investigadores/as: 5
Entidad/es financiadorals:
Empresa Municipal de Abastecimiento y Saneamiento de Aguas de Sevilla

Nombre del programa: Contrato 68/83
Cad. segun financiadora: PI-1081/2013
Fecha de inicio: 01/01/2013 Duracion: 1 afio

¥  GOBIERNO MINISTERIC F E CYT ;Eggﬁlglré:gmuom
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Cuantia total: 15.000 €

8 Nombre del proyecto: Desarrollo de un sensor de concentracion de CLORURO DE CALCIO
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alvarado Aldea, Ignacio
N° de investigadores/as: 5
Entidad/es financiadorals:
Pimientos en pasta S.L

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cod. segun financiadora: PI-1071B/2013

Fecha de inicio: 01/01/2013 Duracion: 1 afio
Cuantia total: 500 €

9 Nombre del proyecto: Medida coherente de Caudal
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Ruiz Arahal, Manuel
N° de investigadores/as: 5
Entidad/es financiadorals:
Empresa Municipal de Abastecimiento y Saneamiento de Aguas de Sevilla

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: PI-1071A/2013

Fecha de inicio: 01/01/2013 Duracion: 1 afio
Cuantia total: 15.000 €

10 Nombre del proyecto: Medida Coherente de Caudal
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alamo Cantarero, Teodoro
N° de investigadores/as: 6
Entidad/es financiadorals:
Empresa Municipal de Abastecimiento y Saneamiento de Aguas de Sevilla

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: PI-1071/2013

Fecha de inicio: 01/01/2013 Duracion: 1 afio
Cuantia total: 45.000 €

11 Nombre del proyecto: Desarrollo de metodologias para la supervision y mejora de la calidad en la
medicién de caudales

Grado de contribucion: Investigador/a

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Alamo Cantarero, Teodoro
N° de investigadores/as: 2

Entidad/es financiadorals:

Empresa Municipal de Abastecimiento y Saneamiento de Aguas de Sevilla

Nombre del programa: Contrato 68/83

Cad. segun financiadora: ES-0603/2010

Fecha de inicio: 01/01/2010 Duracion: 9 meses - 30 dias
Cuantia total: 9.000 €

¥  GOBIERNO MINISTERIC F E CYT ;Eggﬁlglré:gmuom
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12 Nombre del proyecto: CONVENIO Secosol Soluciones de Domética, SL-AICIA
Grado de contribucion: Investigador/a
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): Fernandez Camacho, Eduardo
N° de investigadores/as: 7
Entidad/es financiadora/s:
SECOSOL Soluciones y Domética

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Nombre del programa: Contrato 68/83
Cad. segun financiadora: PI-0238/2005
Fecha de inicio: 01/07/2005

Cuantia total: 9.800 €

Duracion: 1 afio - 1 mes - 30 dias

Actividades cientificas y tecnold

Produccion cientifica

Publicaciones, documentos cientificos y técnicos

1 Alamo, Teodoro; Krupa, Pablo; Limén, Daniel. Restart of accelerated first order methods with linear
convergence under a quadratic functional growth condition. IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC
CONTROL. IEEE-INST ELECTRICAL ELECTRONICS ENGINEERS INC, 2022. Disponible en Internet en:
<https://doi.org/10.1109/TAC.2022.3146054>. ISSN 0018-9286, ISSN 1558-2523

DOI: 10.1109/TAC.2022.3146054
Handle: 11441/137219
Codigo Scopus: 85124102686

Tipo de produccidn: Articulo cientifico

Posicion de firma: 3
N° total de autores: 3

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 11

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 36

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 12

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 3

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacién: 15

Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Computer Science Applications
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 710

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Fuente de citas: SCOPUS Citas: 0
; FUNDACIOM ESPANOLA
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Bejarano, Guillermo; Manzano, José Maria; Salvador, José Ramon; Limén, Daniel. Nonlinear model
predictive control-based guidance law for path following of unmanned surface vehicles. OCEAN
ENGINEERING. 258, PERGAMON-ELSEVIER SCIENCE LTD, 2022. Disponible en Internet en:
<https://doi.org/10.1016/j.oceaneng.2022.111764>. ISSN 0029-8018

DOI: 10.1016/j.oceaneng.2022.111764

Caédigo WOS: WOS:000827460200002

Codigo Scopus: 85133489927

Tipo de produccidn: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - ENGINEERING, CIVIL
indice de impacto: 4.372 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 34 Num. revistas en cat.: 138

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - ENGINEERING, MARINE
indice de impacto: 4.372 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacién: 3 Num. revistas en cat.: 16

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - ENGINEERING, OCEAN
indice de impacto: 4.372 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 4 Num. revistas en cat.: 16

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - OCEANOGRAPHY
indice de impacto: 4.372 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 6 Num. revistas en cat.: 66

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Environmental Engineering

indice de impacto: 1.381 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacién: 16 Num. revistas en cat.: 161

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR) Categoria: Ocean Engineering

indice de impacto: 1.381 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 5 Num. revistas en cat.: 102

Fuente de citas: SCOPUS Citas: 1

Fuente de citas: WOS Citas: 0

Carnerero, A. Daniel; R. Ramirez, Daniel; Alamo, Teodoro; Limén, Daniel. Probabilistically certified management
of data centers using predictive control. IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATION SCIENCE AND
ENGINEERING. 19 - 4, pp. 2849 - 2861. IEEE-INST ELECTRICAL ELECTRONICS ENGINEERS INC, 2022.
Disponible en Internet en: <https://doi.org/10.1109/TASE.2021.3093699>. ISSN 1545-5955, ISSN 1558-3783

DOI: 10.1109/TASE.2021.3093699

Caodigo WOS: WO0S:000732343100001

Codigo Scopus: 85110873128

Tipo de produccidn: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4

Fuente de impacto: WOS (JCR) Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

indice de impacto: 6.636 Revista dentro del 25%: Si

Posicion de publicacion: 10 Num. revistas en cat.: 65
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Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.865
Posicion de publicacion: 28

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.865
Posicion de publicacion: 64

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Citas: 0
Citas: 0

Krupa, Pablo; Alvarado, Ignacio; Limon, Daniel; Alamo, Teodoro. Implementation of Model Predictive Control
for Tracking in Embedded Systems Using a Sparse Extended ADMM Algorithm. IEEE TRANSACTIONS ON
CONTROL SYSTEMS TECHNOLOGY. 30 - 4, pp. 1798 - 1805. IEEE-INST ELECTRICAL ELECTRONICS
ENGINEERS INC, 2022. Disponible en Internet en: <https://doi.org/10.1109/TCST.2021.3128824>. ISSN

1063-6536, ISSN 1558-0865

DOI: 10.1109/TCST.2021.3128824
Handle: 11441/130207

Codigo WOS: WOS:000730036700001
Caodigo Scopus: 85120901356

Tipo de produccidn: Articulo cientifico
Posicion de firma: 3

N° total de autores: 4

Fuente de impacto: WOS (JCR)
indice de impacto: 5.418
Posicion de publicacion: 17
Fuente de impacto: WOS (JCR)
indice de impacto: 5.418
Posicion de publicacion: 53

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 2.191
Posicion de publicacion: 23

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 2.191
Posicion de publicacion: 45

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: No
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Citas: 1
Citas: 0

Krupa, Pablo; Limén, Daniel; Alamo, Teodoro. Harmonic based model predictive control for set-point
tracking. IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC CONTROL. 67 - 1, pp. 48 - 62. IEEE-INST ELECTRICAL
ELECTRONICS ENGINEERS INC, 2022. Disponible en Internet en: <https://doi.org/10.1109/TAC.2020.3047579>.

ISSN 0018-9286, ISSN 1558-2523
DOI: 10.1109/TAC.2020.3047579
Handle: 11441/137215

Codigo WOS: WOS:000735567400007
Codigo Scopus: 85098776340
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Tipo de produccidn: Articulo cientifico

Posicion de firma: 2
N° total de autores: 3

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 11

Fuente de impacto: WOS (JCR)
indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 36

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 12

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 3

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacién: 15

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

V' N CURRICULUM VITAE NORMALIZADO

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Computer Science Applications
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 710

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Citas: 2
Citas: 2

Alvarado, Ignacio; Krupa, Pablo; Limén, Daniel; Alamo, Teodoro. Tractable robust MPC design based on nominal
predictions. JOURNAL OF PROCESS CONTROL. 111, pp. 75 - 85. ELSEVIER SCI LTD, 2022. Disponible en
Internet en: <https://doi.org/10.1016/j.jprocont.2022.01.006>. ISSN 0959-1524, ISSN 1873-2771

DOI: 10.1016/j.jprocont.2022.01.006
Handle: 11441/134058

Cédigo WOS: WOS:000779727100007

Cdédigo Scopus: 85124420142

Tipo de produccidn: Articulo cientifico

Posicion de firma: 3
N° total de autores: 4

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 3.951
Posicion de publicacion: 25

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 3.951
Posicion de publicacion: 60

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.131
Posicion de publicacion: 138

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
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Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: No
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
CHEMICAL

Revista dentro del 25%: No
Num. revistas en cat.: 143

Categoria: Computer Science Applications
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 710

Categoria: Control and Systems Engineering
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indice de impacto: 1.131
Posicion de publicacion: 52

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.131
Posicion de publicacion: 44

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.131
Posicion de publicacion: 41

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Industrial and Manufacturing Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 359

Categoria: Modeling and Simulation
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 292

Citas: 0
Citas: 0

7 Dong, K.; Luo, J.; Limon, D.. A novel stable and safe model predictive control framework for
autonomous rendezvous and docking with a tumbling target. ACTA ASTRONAUTICA. 200,
pp. 176 - 187. PERGAMON-ELSEVIER SCIENCE LTD, 2022. Disponible en Internet en:
<https://doi.org/10.1016/j.actaastro.2022.08.012>. ISSN 0094-5765, ISSN 1879-2030

8

¥ GOBIERNO

DOI: 10.1016/j.actaastro.2022.08.012
Codigo WOS: WOS:000846835600002
Codigo Scopus: 85136648107

Tipo de produccién: Articulo cientifico
Posicion de firma: 3

N° total de autores: 3

Fuente de impacto: WOS (JCR)
indice de impacto: 2.954
Posicion de publicacion: 6

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.000
Posicion de publicacion: 18

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
AEROSPACE

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 34

Categoria: Aerospace Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 128

Citas: 0
Citas: 0

Nadales, J. M.; Manzano, J. M.; Barriga, A.; Limon, D.. Efficient FPGA parallelization of Lipschitz interpolation
for real-time decision-making. IEEE TRANSACTIONS ON CONTROL SYSTEMS TECHNOLOGY. 30 - 5, pp.
2163 - 2175. IEEE-INST ELECTRICAL ELECTRONICS ENGINEERS INC, 2022. Disponible en Internet en:
<https://doi.org/10.1109/TCST.2021.3136616>. ISSN 1063-6536, ISSN 1558-0865

DOI: 10.1109/TCST.2021.3136616
Caodigo WOS: WOS:000740073600001
Codigo Scopus: 85122561199

Tipo de produccidn: Articulo cientifico
Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 5.418
Posicion de publicacion: 17

Fuente de impacto: WOS (JCR)
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Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: No

Num. revistas en cat.: 65
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indice de impacto: 5.418
Posicion de publicacion: 53

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 2.191
Posicion de publicacion: 23

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 2.191
Posicion de publicacion: 45

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Citas: 0
Citas: 0

Lu, Liang; Limon, Daniel; Kolmanovsky, llya. Self-triggered MPC with performance guarantee for tracking
piecewise constant reference signals. AUTOMATICA. 142, PERGAMON-ELSEVIER SCIENCE LTD, 2022.
Disponible en Internet en: <https://doi.org/10.1016/j.automatica.2022.110364>. ISSN 0005-1098, ISSN 1873-2836

DOI: 10.1016/j.automatica.2022.110364
Codigo Scopus: 85129499156

Tipo de produccidn: Articulo cientifico
Posicion de firma: 2

N° total de autores: 3

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.150
Posicion de publicacion: 12

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.150
Posicion de publicacion: 40

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 3.796
Posicion de publicacion: 5

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 3.796
Posicion de publicacién: 18

Fuente de citas: SCOPUS

Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Citas: 0

Krupa, Pablo; Limon, Daniel; Bemporad, Alberto; Alamo, Teodoro. Efficiently Solving the Harmonic Model
Predictive Control Formulation. IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC CONTROL. IEEE-INST ELECTRICAL
ELECTRONICS ENGINEERS INC, 2022. Disponible en Internet en: <https://doi.org/10.1109/TAC.2022.3220555>.

ISSN 0018-9286, ISSN 1558-2523
DOI: 10.1109/TAC.2022.3220555
Codigo Scopus: 85141561154

Tipo de produccidn: Articulo cientifico
Posicion de firma: 2

N° total de autores: 4
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Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 11

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 36

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 12

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 3

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 15

Fuente de citas: SCOPUS

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Computer Science Applications
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 710

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Citas: 0

11 Manzano, J. M.; Mufioz de la Pefia, D.; Calliess, J.; Limén, D.. Online learning constrained model predictive
controller based on double prediction. INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBUST AND NONLINEAR CONTROL.
31-18, pp. 8813 - 8829. WILEY, 2021. Disponible en Internet en: <https://doi.org/10.1002/rnc.5124>. ISSN

1049-8923, ISSN 1099-1239
DOI: 10.1002/rnc.5124
Handle: 11441/137035

Cédigo WOS: WO0S:000566563400001

Codigo Scopus: 85090309035

Tipo de produccidn: Articulo cientifico

Posicion de firma: 4
N° total de autores: 4

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 3.897
Posicion de publicacion: 26

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 3.897
Posicion de publicacion: 92

Fuente de impacto: WOS (JCR)
indice de impacto: 3.897
Posicion de publicacion: 13

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.552
Posicion de publicacion: 6

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
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Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: No
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: No
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Science Edition - MATHEMATICS, APPLIED
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 267

Categoria: Aerospace Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 128

Categoria: Biomedical Engineering
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indice de impacto: 1.552
Posicion de publicacion: 26

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.552
Posicion de publicacion: 24

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.552
Posicion de publicacion: 34

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.552
Posicion de publicacion: 81

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.552
Posicion de publicacién: 29

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 1.552
Posicion de publicacién: 37

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

V' N CURRICULUM VITAE NORMALIZADO

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 246

Categoria: Chemical Engineering (miscellaneous)
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 324

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678

Categoria: Industrial and Manufacturing Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 359

Categoria: Mechanical Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 604

Citas: 1
Citas: 2

12 Krupa, Pablo; Limén, Daniel; Alamo, Teodoro. Implementation of model predictive control in programmable

logic controllers. IEEE TRANSACTIONS ON CONTROL SYSTEMS TECHNOLOGY. 29 - 3, pp. 1117
- 1130. IEEE-INST ELECTRICAL ELECTRONICS ENGINEERS INC, 2021. Disponible en Internet en:
<https://doi.org/10.1109/tcst.2020.2992959>. ISSN 1063-6536, ISSN 1558-0865

DOI: 10.1109/tcst.2020.2992959
Handle: 11441/130402

Cédigo WOS: WOS:000640767400015

Caodigo Scopus: 85104360026

Tipo de produccidn: Articulo cientifico

Posicion de firma: 2
N° total de autores: 3

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 5.418
Posicion de publicacion: 17

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 5.418
Posicion de publicacion: 53

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 2.191
Posicion de publicacion: 23

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 2.191
Posicion de publicacion: 45
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Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: No
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 276

Categoria: Control and Systems Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 259

Categoria: Electrical and Electronic Engineering
Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 678
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Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

101acdb40c44d2da8bda1a45707¢c57db

Citas: 9
Citas: 7

13 Manzano, José Maria; Mufioz de la Pefia, David; Calliess, Jan Peter; Limon, Daniel. Componentwise Holder
inference for robust learning-based MPC. IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC CONTROL. 66 - 11, pp.
5577 - 5583. IEEE-INST ELECTRICAL ELECTRONICS ENGINEERS INC, 2021. Disponible en Internet en:
<https://doi.org/10.1109/TAC.2021.3056356>. ISSN 0018-9286, ISSN 1558-2523

DOI: 10.1109/TAC.2021.3056356
Codigo WOS: WOS:000711740700053
Codigo Scopus: 85100795429

Tipo de produccidn: Articulo cientifico
Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4

Fuente de impacto: WOS (JCR)

indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 11

Fuente de impacto: WOS (JCR)
indice de impacto: 6.549
Posicion de publicacion: 36

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 12

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacion: 3

Fuente de impacto: SCOPUS (SJR)
indice de impacto: 4.172
Posicion de publicacién: 15

Fuente de citas: SCOPUS
Fuente de citas: WOS

Tipo de soporte: Revista

Categoria: Science Edition - AUTOMATION &
CONTROL SYSTEMS

Revista dentro del 25%: Si
Num. revistas en cat.: 65

Categoria: Science Edition - ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Revista dentro del 25%: Si
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