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problem 
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Proceedings of the 11th IASTED International Conference on Control and 
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IEEM 2009 - IEEE International Conference on Industrial Engineering and 
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models 
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Fabricación (IAF) (Cognomática)) 
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5. Predictive control of robotic manipulators 
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IEEE International Conference on Image Processing 
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1. HITO - a tool for hierarchical control 
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IEEE Conference on Control Applications - Proceedings 
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1. Handling infeasibilities in predictive control 
Computers and Chemical Engineering, Vol. 21, Núm. SUPPL.1 
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2. VIABILIDAD TÉCNICA DE BIOTECNOLOGÍAS DE PRODUCCIÓN DE GASES 
RENOVABLES 

MARIA FERNANDEZ POLANCO IÑIGUEZ DE LA TORRE, SARA ISABEL PEREZ 
ELVIRA 

3. OPTIMIZACIÓN DISTRIBUIDA PARA ESTIMACIÓN DE PARÁMETROS, DE 
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https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175467/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175467/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175467/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175467/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175467/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175468/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175468/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175468/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175468/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175468/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175559/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175559/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/175278/detalle


2003 

1. CONTROL Y COMUNICACIONES AVANZADAS EN ENTORNO INDUSTRIAL 

JESUS MARIA ZAMARREÑO COSME 

2. CONTROL PREDICTIVO DE POSICIÓN Y FUERZA EN SISTEMAS ROBÓTICOS 

MARIA TERESA ALVAREZ ALVAREZ 

3. ESTRATEGIAS DE OPERACION GLOBAL DE SISTEMAS HIBRIDOS EN LA 
INDUSTRIA DE PROCESOS 

MARIA JESUS DE LA FUENTE APARICIO 

4. ELABORACIÓN DE MATERIAL DOCENTE PARA LA IMPARTICIÓN DE CLASES 
DE AUTOMÁTICA A TRAVÉS DE INTERNET. 

MARIA TERESA ALVAREZ ALVAREZ 

2001 

1. SUPERVISION Y CONTROL OPTIMIZADO DE PROCESOS 

MARIA JESUS DE LA FUENTE APARICIO 

2. REALIZACIÓN DE UNA APLICACIÓN INFORMÁTICA PARA LA GESTIÓN, 
OPTIMIZACIÓN Y EL CONTROL DE PLANTAS DE DEPURACIÓN DE AGUAS 
RESIDUALES. 

MARIA TERESA ALVAREZ ALVAREZ 

1997 

1. REGULACIÓN DE PROCESOS INDUSTRIALES. 

GERARDO GONZALEZ BENITO 

1996 

1. "TECNICAS AVANZADAS DE JCONTROL Y SUPERVISIÓN DE PROCESOS 
MEDIANTE UN SISTEMA EXPERTO" RENOVACIÓN 96 

CESAR DE PRADA MORAGA 

2. CONTROL PREDICTIVO DE PROYECTOS. CONTRATO ENTRE LA SOCIEDAD 
GENERAL AZUCARERA DE ESPAÑA, S.A.(SGAE) Y LA UVA (DEPARTAMENTO 
DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMÁTICA) 

CESAR DE PRADA MORAGA 

https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174886/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174776/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174109/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174109/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174923/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174923/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/173564/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174017/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174017/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/174017/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/173119/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172858/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172858/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172857/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172857/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172857/detalle


3. SOCIEDAD GENERAL AZUCARERA. TÉCNICAS AVANZADAS DE CONTROL Y 
SUPERVISIÓN DE PROCESOS MEDIANTE SISTEMA EXPERTO 

CESAR DE PRADA MORAGA 

1995 

1. "TÉCNICAS AVANZADAS DE CONTROL Y SUPERVISIÓN DE PROCESOS 
MEDIANTE SISTEMA EXPERTO". 

CESAR DE PRADA MORAGA 

1994 

1. TÉCNICAS AVANZADAS DE CONTROL Y SUPERVISIÓN DE PROCESOS 
MEDIANTE SISTEMA EXPERTO 

CESAR DE PRADA MORAGA 

 

https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172470/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172470/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172623/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172623/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172462/detalle
https://portaldelaciencia.uva.es/proyectos/172462/detalle
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